FREKVENCNI CHARAKTERISTIKY — BATYSKAF

Bodeho graf uzavireného regula¢niho obvodu (UROQO) s P regulitorem

Zadani
Prakticka ¢ast - BODEHO GRAF

1. Proved’te méieni bodi frekvencni charakteristiky URO s P regulatorem a vyneste je v
Bodeho grafu (minimalné 3 méieni pro periody kmiti v rozsahu 2 min ... 10 sec)

Teoreticka &ast — IDENTIFIKACE PARAMETRU SOUSTAVY

2. Nakreslete schéma URO se standardnim oznac¢enim veli¢in s obecnym P regulatorem a
soustavou 2-Fadu

y(©) +a,y(t) +a,y(t) = byu(t) M

3. Odvod’te obecné frekvencni pienos URO s P regulatorem. Odvod’te rovnici amplitudové
frekvencni charakteristiky A(w). Odvod’te rovnici fazové frekv. charakteristiky ¢(w).

4. Predpokladejte, Ze batyskaf lze obecné popsat modelem soustavy (1). Pomoci dvou bodu
namérenych frekvencénich charakteristik (pro dvé rizné frekvence) obecného tvaru
frekven¢niho pienosu dopocitejte parametry a;, ag, by samotné soustavy (1) .

5. Zpracujte referat s komentovanym ieSenim, s vysledky bodi 1-4 a se zhodnocenim.

Instrukce:
e Zvolte pro jakou hloubku (pracovni bod) budete Bodeho graf méfit a vynaset (cca 15 -
25 cm).

e Pro ovladani soustavy plati navod pro tilohu s PID regulaci.
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e V okné PID regulace zvolte sinovy pribéh zadané veliCiny a zvolte nastaveni P
regulatoru v rozsahu ry=3-10, které bude pro vSechna méfeni konstantni.

e Poruchovou veli¢inu nastavte na nulovou.

e Nastavte stfedni hodnotu zddané veli¢iny v cca w=10...20 cm a amplitudu kmit
zadané veli€iny cca 1-5 cm, které budou pro vSechna méteni konstantni.
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